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2.2 MENU PELATIHAN

2.3 MENU PENGUIJIAN

DAFTAR ISI



BAB 1
PROGRAM

% Begin initialization code - DO NOT EDIT
gui_Singleton = 1;
gui_State = struct('ou . mfilename, ...

, gui_Singleton, ...
', BmainGUI_OpeningFcn,
' EmainGUI_CutputFcn,
.

oo M

Jif nargin ss ischar(varargin{l})
gui State.gui Callback = str2func(varargin{l}};
end

Jif nargout
[varargout{l:nargout}] = gui_mainfen(gui_State, wvarargin{:}):
else
gui_mainfen(gui_State, varargin{:});
-end
% End initialization code - DO NOT EDIT

% --- Executes just before mainGUI is made visible.
Jfunction mainGUI_CpeningFcn{hObject, eventdata, handles, varargin)
% This function has no output args, see OQutputFcn.

% hObject handle to figure

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLRB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

§ varargin command line arqumsnts to mainGUI [see VARRRGIN)

% Choose default command line output for mainGUI

handles.output = hlbject;

% Update handles structure
guidata (hOkject, handles);

movegui (gef,

% UIWAIT makes mainGUI wait for user response (see UIRESUME)
% uiwait (handles.figurel):

% -—- Outputs from this function are returned to the command line.
unction varargout = main tputFen ject, eventdata, handles
i ti GUT_Ou Fen (hObj td handl

% varargout cell array for returning cutput args (see VRRARRGOUT);

% hObject handle to gure
% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATR)

% Get default command line output from handles structure
varargout{l} = handles.output:

% --- Executes on button press in brnPelatihan.
function btnPelatihan Callback(hObject, eventdata, handles)

% nObject  handle to btnPelatihan (see GCBO)

$ eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles  structure with handles and user data (ses GUIDATA)

pelatihan

% --- Executes on button press in btnPenquiian.
function btnPenguiian_Callback(hObject, eventdata, handles)

% nObject  handle to btnPengujian (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLEB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

pengujian



BAB 2
PROGRAM MANUAL
Pada bagian implementasi sistem pada penelitian ini akan dijelaskan aplikasi matlab
yang sudah dibuat. Aplikasi matlab ini memiliki 1 halaman yaitu halaman utama dimana
halaman tersebut memiliki 2 menu yaitu pelatihan dan pengujian. Adapun uraian dari halaman

utama serta 2 menu yaitu pelatihan dan pengujian adalah sebagai berikut:
2.1 HALAMAN UTAMA

Halaman utama pada aplikasi matlab yang dibuat digunakan untuk memilih menu
pelatihan ataupun pengujian data. Adapun tampilan bagian halaman utama dapat dilihat pada
Gambar 1. berikut:

4| Menu Utama - *
Deteksi Jenis Kerusakan Jalan
Menggunakan Metode Active
Contour, GLCM dan Support
Vector Machine

Pelatihan Pengujian

Gambar 1. Halaman utama

Pada Gambar 1 halaman utama dapat dijelaskan ada menu untuk menuju bagian data
pelatihan dan data pengujian untuk mendeteksi jenis kerusakan jalan.
2.2 MENU PELATIHAN
Pada menu pelatihan, yang dilakukan adalah memilih folder data latih yang didalamnya
terdapat 12 jenis kerusakan jalan setelah memasukkan folder data latih dilanjutkan dengan
menekan tombol lakukan pelatihan.
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Alamat Folder Pelatihan
Pilih Folder Pelatihan =~ D\ACGLCMSVM\Data Latih

Lakukan Pelatihan

Data Latih Active Contour

GLCM

0 45 90 135
Contrast 23876 2.4498 20502 20636
Cor 4 — X
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Gambar 2. Menu Pelatihan
Pada Gambar 2 dapat dilihat proses data latih yang sedang dilakukan dimana data latih
tersebut untuk mengumpulkan citra data latih kerusakan jalan yang digunakan pada aplikasi.
2.3 MENU PENGUJIAN
Pada menu pengujian, yang dilakukan adalah memilih salah satu citra kerusakan jalan

agar dapat menentukan segmentasi, ekstraktsi fitur, dan klasifikasi pada aplikasi.

4 pengujian - X

Pilih Citra Pengujian Lakukan Active Contour

Data Uji Active Contour

Lakukan GLCM

| 0 45 20 135
Contrast 1.8424 2.0089 1.4055 1.9286
Correlation 0.7047 06772 0.7747 0.6901
Dissimilarity 0.8158 0.8802 0.6566 0.8426
Energy 0.0970 0.0921 0.1104 0.0934
Entropy 2.8628 29109 27319 2.8926

1. Retak Kult Buaya
‘ Lakukan Klasifikasi l

Gambar 4. Menu Pengujian
Pada Gambar 4. dapat dilihat proses data uji yang sedang dilakukan dimana hal pertama
yang dilakukan memilih citra kerusakan jalan, dilanjutkan menekan tombol active countour,

setelah itu melakukan ekstraksi fitur GLCM, dan diakhir kita menekan tombol lakukan



klasifikasi untuk dapat mengetahui hasil dari deteksi jenis kerusakan jalan tersebut. Adapun
untuk penjelasan pseudocode terbagi ke dalam beberapa tahapan, yaitu:

a. Memasukkan citra RGB

Input citra RGB ekstensi (jpg, pgm, png, tif, dan bmp)

Pilih citra yang ingin dimasukkan ke aplikasi

Jika ekstensi citra tidak sesuai maka akan kembali ke menu pilih citra

Apabila citra sesuai ekstensi maka akan tampil sebuah citra yang dipilih

b. Crop piksel 256x256

Setelah citra RGB dimasukkan maka otomatis aplikasi akan mengubah ke ukuran 256x256
piksel

c. RGB ke grayscale

Jika hasil citra RGB sudah ukurannya dirubah menjadi 256x256 piksel

Maka citra RGB tersebut akan dikonversi menjadi grayscale

d. Segmentasi active countour

Jika hasil grayscale sudah selesai

Maka lakukan proses inisialisasi masking untuk proses segmentasi

mask = zeros(size (imgInput));
mask (25:end-25,25:end-25) = 1;
bw = activecontour (imgInput,mask,300) ;

Setelah selesai maka akan ditampilkan hasil citra yang sudah disegementasi dengan active
countour

e. Ekstraksi fitur GLCM

Hasil yang sudah disegmentasi dengan active countour

Dilanjutkan proses untuk pengambilan matriks GLCM dengan menggunakan graycomatrix

GLCM = graycomatrix (imgAC, 'Offset', [0 2; -2 2; -2 0; -2 -=-21);
Maka lakukan proses ekstraksi fitur menggunakan GLCM

Masukkan data-data yang diperlukan pada tabel ekstraksi untuk output yaitu contrast,
correlation, dissimilarity, energy, dan entropy.

Tampilkan data nilai GLCM pada layar

f. Klasifikasi Support Vector Machine (SVM)

Tentukan parameter untuk digunakan dalam perhitungan

c adalah parameter
c = 100;
Tentukan parameter gamma yang digunakan dalam perhitungan fungsi kernel

gamma = 1;

Lakukan proses pelatihan menggunakan SVM dengan menggunakan fungsi kernel



Simpan variabel hasil pelatihan SVM ke dalam file



